
书书书

CooCpyrigh

水利水电技术标准
咨询服务中心

微信二维码，扫一扫
信息更多、服务更快

!!!!!!销售分类：农村水利／规划

团 体 标 准
农田土地平整技术应用规程

!／"#$%&&&'—'&'&

"
中国水利水电出版社出版发行

（北京市海淀区玉渊潭南路(号$座!(&&&)*）

网址：+++,+-./0123,456,47

8 6-9:：：-:/：!+-./0123,456,47
电话：（&(&））*)）=）>* （营销中心）

北京科水图书销售中心 （零售）

电话：（&(&）**)*)??@、）)'&'）@)、）*>@>*=@
全国各地新华书店和相关出版物销售网点经售

清淞永业 （天津）印刷有限公司印刷

"
'(&66印'?=66!(）开本!(,'>印张!)?千字
'&'&年(&月第(版!'&'&年(&月第(次印刷

"
书号(>>(=&·）'@
定价!"#$$元

凡购买我社规程，如有缺页、倒页、脱页的，
本社营销中心负责调换

版权所有·侵权必究

%&'$(#$"$
)*+

团 体 标 准
,／&%／.$$$!—!$!$

农田土地平整技术应用规程

&农田土地农平整技技术应用整规应农程农地地整平;术整程田术整程田术土<土术应程=规土用>程农术农=?

!$!$$*!"发布 !$!$@$$@实施

中国灌区协会 发布

中
国
灌
区
协
会

中
国
灌
区
协
会中

国
灌
区
协
会

中
国
灌
区
协
会

中
国
灌
区
协
会中

国
灌
区
协
会



书书书

中国灌区协会团体标准发布公告

!"!"年第"#号 （总第"!号）

!!根据 《中国灌区协会团体标准管理办法》规定，经中国灌区协会第六届理事会第四次会议 （通
讯）表决通过，现发布以下标准：

序号 标 准 名 称 标准编号 发布日期 实施日期

# 农田土地平整技术应用规程 $／%&'("""!—!"!" !"!")*)!+ !"!")#")#
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前!!言

本标准按照）附／$#)#—!""土 《标准化工作导则!第#部分：标准的结构和编写》的规则起草。
本标准由中国灌区协会提出并归口。
本标准起草单位：中国水利水电科学研究院、中国农业大学、北京盛恒天宝科技有限公司、中国

灌区协会。
本标准主要起草人：李益农、白美健、李福祥、刘刚、罗小全、史源、章少辉、吴彩丽、张雪

萍、戴玮、张凯、王艳花。
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农田土地平整技术应用规程

!!范围

!!本标准规定了灌溉农田土地平整工程的规划设计、施工、验收、效益分析等技术要求。

本标准适用于新建、改建、扩建灌区、荒滩地农业土地开发整理，以及高标准农田建设项目中的
农田土地平整工程。

。!规范性引用文件

下列文件对于本标准的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本标

准。凡是不注日期的引用文件，其最新版本 （包括所有的修改单）适用于本标准。

。"／#$%&!灌溉与排水工程技术管理规程

#理／#／)／*!土地整治项目验收规程

#理／#／)%+!耕作层土壤剥离利用技术规范

,-／#$／%+!高标准农田建设标准

高!术语和定义

下列术语和定义适用于本标准。

高$!
农田土地平整工程!程&'()&*+),-,).*/0'12,34
利用机械设备，通过挖高填低、土方运移等减少农田地表起伏幅度的一种工程措施。

高$。
基准面!+&45(0)&*,
依据地形状况设计的农田土地平整作业的参考面。

高$高
田面坡向!65'程&3,6)10,+.',34.1*
农田地表在空间上的倾斜方向，按照农田边界走向分为横坡向和纵坡向。

高$7
田面坡度!程.,)+6)10,
农田地表在空间上的倾斜程度，按照农田边界走向主要包括横向坡度和纵向坡度，一般采用坡向

上两点间的地面高程差与其水平距离之比表示，通常用度或千分比、万分比表示。

高$8
田面相对高程!',)&4.-,,),-&4.1*1程49,程.,)+
农田地表各测点地面高程与土地平整设计基准面上相应测点的期望高程之间的差值。

高$:
田面平整度!)&*+ /'&+.*/0',3.6.1*
农田地表在空间上的起伏幅度，一般采用地表各观测点到基准面垂直距离的标准偏差值差值 表

示，计算公式见附录 .。

高$;
土地平整单元!),-,).*/5*.4
根据农田土地平整工程总体范围、灌溉系统布置、农机作业效率等因素综合划分的作业区域。
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高$B
耕作层!0)1C)&D,'
经耕种熟化的表土层，不同类型地区耕作层厚度取值参照 ,-／#$／%+中附录/0／相关规定。

高$E
实时动态测量技术!',&)4.(,F.*,(&4.3
以载波相位观测为根据的实时差分技术，由基准站、数据链、流动站三部分组成，简称1#2。

高$!A
全球导航卫星系统测量方法!/)1G&)*&-./&4.1*6&4,)).4,6D64,((,&65',(,*4
利用全球导航卫星系统定位技术，对农田地形进行三维测量的方法，简称简,。。测量。

高$!!
激光控制土地平整系统!)&6,' 31*4'1)),+)&*+),-,).*/6D64,(
利用激光作为非视觉控制手段代替常规机械设备中操作人员的目测判断能力，并精准控制液压平

地机具升降高度的农田土地平整成套装置。主要由激光发射器、激光接收器、控制器、液压系统、平
地铲等组成。

高$!。
HIJJ土地平整系统!HIJJ)&*+),-,).*/6D64,(
利用1#2 简,。。接收设备和集成控制终端，将实时接收的测点高程数据与基准高程数据进行

比较，根据地势高低情况驱动液压系统控制平地铲完成农田土地平整作业的成套装置。主要由集成控
制终端、1#2 简,。。接收设备、液压系统、平地铲等组成。

7!总则

7$!!农田土地平整工程建设应与农田灌溉、农机作业和田间管理的要求相协调，提高灌溉水利用
效率。

7$。!农田土地平整工程宜满足土地总体利用规划、农田水利基本建设总体规划和农业发展规划的要
求，宜在骨干灌排渠系、道路、林带等农田基础工程建设完成后实施。

7$高!农田土地平整工程应根据田面平整状况进行一年一次平整或多年一次平整，平整时应确保表土
不流失，并利用和保护耕作层内的熟土。

7$7!农田土地平整工程的规划设计、施工和验收除执行本标准外，还应符合国家、行业及本协会现
行有关标准的规定。

8!规划设计

8$!!一般规定

8$!$!!农田土地平整工程规划设计应有利于集约利用土地，提高土地利用率和产出率，促进土地可
持续利用。

8$!$。!农田土地平整工程规划设计应根据自然条件、农业发展条件、社会条件、经济条件等进行多
方案的技术经济比较，择优确定。

8$!$高!农田土地平整工程规划设计应与当地的灌溉、排水、道路、林带、供电等基础设施相结合，
并满足农业机械化作业的要求。

8$!$7!农田土地平整工程规划设计方案应因地制宜，切实可行。

8$。!资料收集与分析

8$。$!!农田土地平整工程规划设计的资料收集应包括：

$
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4）项目区自然条件：水文气象，地质，地形，地貌，植被，种植模式，土壤类型、分布、质地、
有机质含量，土层厚度，耕作层厚度，耕地质量等级、土壤侵蚀模数等。

5）项目区水利工程和农业基础设施及土地利用条件：灌溉水源、灌排系统结构和布局、灌溉方
式，林带、道路分布状况，作物种类、农业产值、耕作与栽培方式，以及土地权属状况等。

6）项目区社会经济和交通条件。

7）项目区内相关规划和标准：农业、林业、水利、交通、环保、旅游、自然保护与城乡建设等
方面的用地规划和标准等。

8$。$。!应对所收集的资料进行合理性和有效性分析，并按其性质进行整理分类。

8$。$高!应对农田土地平整工程的适宜性、必要性和可行性进行分析。

8$高!农田地形测量与评估

8$高$!!农田地形测量方案应以测量数据能够真实反映农田地表起伏幅度为依据进行选取，地面高程
的测量误差宜在899以内。

8$高$。!面积不大于／:9$ 的农田，地面高程测量宜选用水准测量或 简,。。人工测量 （简,。。测量方
法参照附录;），网格测点间距根据农田规格和地表起伏幅度确定，宜选用／)用／89。

8$高$高!面积大于／:9$ 的农田，地面高程测量宜采用 简,。。 1#2车载测量，网格测点间距宜选为

89以下，车速根据地表起伏幅度确定，不宜大于*)于9／:。

8$高$7!农田地形现状测量数据的评估结果应能够充分描述地表起伏幅度的状态、田面坡度和田面坡
向等。

8$高$8!农田地形现状评估指标应包括地面高程测量值的极值、极差、方差、标准偏差、离散系数、

偏差系数 （偏度）等统计特征值。

8$高$:!农田土地平整前的测量成果应包括农田地形现状评估报告，并附农田地块分布图、灌排工程
分布图、等高线分布图、三维地形图等，附图比例不宜小于／=$)))。

8$7!土地平整方案规划设计

8$7$!!规划设计宜根据待平整农田规格、地表起伏程度、田面平整精度、土地平整施工作业效率等
因素综合制定。

8$7$。!规划设计中应包括平整单元、田面坡向、田面坡度、基准面等要素的确定，规划设计方法宜
按照附录按的规定。

8$7$高!土地平整单元应以田间末级固定沟、渠、路、林等围成的耕地区域为基础，根据农田地形条
件，以充分发挥土地平整机械作业效率及满足农田耕作需求等因素综合确定。

8$7$7!田面坡向宜结合农田地形走向和农田边界走向综合确定。

8$7$8!田面坡度宜根据农田地形和。"／#$%&中对田面坡度的规定综合确定。水稻格田宜取)坡度；

其他灌溉畦田的横向坡度宜取)坡度，纵向坡度取值宜依据田间灌溉方式综合确定，不同灌溉方式下
田面纵向坡度取值可参照表／。

表!!不同灌溉方式下田面纵向坡度取值

灌溉方式 畦灌 沟灌 格田灌 水平畦田灌

纵向坡度／? ／用8 ／用+ ")08 )

8$7$:!基准面应以土地平整单元为边界，根据田面设计坡向和设计坡度以及挖、填土方量平衡原则
综合确定。
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8$7$;!规划设计成果包括工程设计报告、设计图表等，其中：

4）设计报告应包括设计单位、工程名称、施工地点、地理条件、交通条件、设计说明、设计依
据、基础数据、计算成果、技术方案、工程规模、工程量、概算等。

5）设计图表应包括田面高程空间分布图、土地平整单元区划图、设计基准面、挖填方区域、网
格挖填深度、网格挖填土方量统计等。

:!施工

:$!!一般规定

:$!$!!农田土地平整工程施工宜安排在非雨季或非冻结期间，遇降雨或其他原因致使土壤含水量增
大，或遇大风和沙尘暴天气时，应暂停施工作业。

:$!$。!农田土地平整工程施工应按规划设计方案进行作业，不得擅自修改。若有问题应与监理、设
计等单位协商解决，必要时，可进行规划设计方案变更。

:$!$高!农田土地平整工程施工应严格执行安全管理制度，遵守机械、施工等有关安全生产的规定。

:$!$7!农田土地平整工程施工过程中应做好施工记录。

:$!$8!监理、设计代表等专业技术人员应对农田土地平整工程施工作业随时进行检查与指导。

:$。!施工准备

:$。$!!土地平整施工前应建立健全组织管理机构，协调好施工所需的各项基础条件，确保农田土地
平整工程的顺利实施。

:$。$。!工程建设单位应组织设计、监理、施工等单位对规划设计方案进行技术交底，就土地平整设
计标准、施工技术要求等具体事项进行沟通。

:$。$高!土地平整施工前应熟知安全生产法规和各项规章制度，确保安全施工，文明作业。

:$高!土地平整机械设备选取

:$高$!!土地平整设备宜包括动力设备、铲运设备和控制设备，各分类如下：

4）动力设备主要为拖拉机。

5）铲运设备主要包括推土机、铲运机、刮平机、刨式平地机、平地铲等。

6）控制设备主要包括激光平地控制设备、简,。。平地控制设备等。

:$高$。!土地平整设备选取宜依据待平整农田规格、田面挖填深度、土方运移距离、田面平整精度要
求以及机械适宜作业条件等因素进行。

:$高$高!耕作层保护和表土剥离作业宜选用推土机完成。

:$高$7!挖深大于等于$)69且土方运距小于8)9时宜选用推土机，当运距大于／))9宜选用铲运机。

:$高$8!挖深小于$)69时宜选用铲运机、激光控制土地平整系统和简,。。土地平整系统。

:$高$:!土方摊平作业可选用刮平机、刨式平地机、激光控制土地平整设备和 简,。。土地平整设备，

有较大堆土时宜先用推土机初步摊平。

:$高$;!对田面平整精度要求不高时可选用刮平机、刨式平地机进行农田土地平整；对田面平整精度
要求较高时，宜选用激光控制土地平整系统和简,。。土地平整系统。

:$高$B!激光控制土地平整系统宜在激光发射有效区域内的土地平整单元中使用，施工作业可参照附
录理。

:$高$E!土地平整单元较大时，可优先选用简,。。土地平整系统，施工作业可参照附录;。

:$高$!A!动力设备 （拖拉机）功率与平地铲规格应协调一致，保证机械作业的高效率。平地铲规格与
动力设备功率配套组合可按表$选用。

%

<／=>?@AAA。—。A。A

中
国
灌
区
协
会

中
国
灌
区
协
会中

国
灌
区
协
会

中
国
灌
区
协
会

中
国
灌
区
协
会中

国
灌
区
协
会



表。!平地铲规格与动力设备功率的配套组合参数表

平地铲
型!号

@A $08 @A *0) @A *08 @A % @A %08

工作幅宽／9 $08 *0) *08 %0) %08

配套动力／马力 力)用／)) ／))用／$) ／$)用／%) ／%)用／&) ／&)用／+)

铲高／9 )0+

工作方式 牵引式

:$7!土地平整施工

:$7$!!土地平整施工按下列方式进行作业：

4）施工作业人员宜根据规划设计的土地平整精度要求，按照土地平整机械设备特点进行联合施
工作业。

5）施工作业人员宜根据土地平整单元地形现状评估成果和土地平整规划设计方案，参照土方挖
填区域分布图优化土地平整施工作业路线，由粗到细、分步分阶段、分区作业，土方运移路
线宜按照附录C选取。

6）挖深大于$)69时，应先剥离耕作层土壤，然后堆放在指定位置，待平地作业完成后再回覆耕
作层熟土到农田表面；土壤剥离、堆放和回覆的具体要求应按照 #理／#／)%+中相关规定
进行。

7）农田内有洼地、深坑时，宜用推土机、铲运机集中运移土方进行填充。

D）铲运机、激光控制土地平整、简,。。土地平整施工作业下应挖填同时进行。

E）土地平整单元的长宽比较大时，宜分区分段施工作业。

F）在机械无法进行施工作业区域，应采用人工方式完成土地平整施工作业。

:）土地平整施工完成后，应对土地平整单元内田块进行必要的土壤深松。

:$7$。!土地平整施工过程中采取下列安全措施：

4）施工人员应进行上岗前安全、操作规程教育。

5）在施工现场的洞、坑等危险区域应设有明显标志并采取防护措施。

6）严禁酒后施工作业。

7）施工现场中的防护设施、安全标志、警告牌不应擅自拆除，需拆除时必须经过施工负责人
同意。

D）夜间施工时，应有充分的照明及灯光示警。

:$8!土地平整效果评估

:$8$!!土地平整效果评估应以土地平整单元为基本评估对象，通过土地平整后实地测量的田面平整
精度进行综合评价。

:$8$。!对土地平整单元进行农田地形测量宜采用与土地平整前相同的地形测量设备和方法。

:$8$高!分析评估土地平整后的农田地形状态宜利用数理统计方法对土地平整单元的坡度、地面高程
测量值的极值、极差、方差、标准偏差、离散系数、偏差系数 （偏度）以及地面高程差值累积概率等
特征值进行统计。

:$8$7!土地平整后的田面平整度及土地平整改善度应满足规划设计要求。不同灌溉方式下田面平整
度应满足。"／#$%&中相关规定，田面平整度和土地平整改善度的计算宜按照附录 .的规定。
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;!验收

;$!!一般规定

;$!$!!土地平整作业施工结束后应由项目主管部门、质量监督机构、勘测设计、监理、施工单位的
代表及有关专家组成验收委员会，对工程进行全面验收。

;$!$。!土地平整工程验收前，施工单位应向项目主管部门提交验收申请报告及竣工报告、竣工图，
设计变更等资料和图表。

;$!$高!土地平整工程验收依据应包括有关土地平整的法律、法规、规章、规范和经批准的项目可行
性研究报告、立项文件、项目规划设计文件、工程实施方案、工程预算、施工合同以及监理签发的施
工图纸、施工说明等。

;$!$7!土地平整工程验收方式应采取全面核实与抽样核查相结合、室内核算与实地勘察相结合、定
量与定性评价方法相结合的方式进行。具体验收方法宜按照#理／#／)／*的相关规定进行。

;$!$8!所有验收材料应由相关单位存档。

;$。!验收内容

;$。$!!土地平整工程验收应包括现场检查工程情况，审查有关技术文件及资料，核查工程技术文件，
核实土地平整工程的数量和区域范围等。

;$。$。!宜选取典型农田核查土地平整程度是否达到设计要求。

;$。$高!土地平整工程验收应填写验收意见并由 “验收委员会”负责人签字。验收意见应包括工程概
况、土地平整程度，验收结论及验收代表名单并签名。

B!效益分析

B$!!土地平整工程效益分析应定性与定量相结合，科学、准确地进行评价。

B$。!土地平整工程效益分析应根据平整地块的总体工程情况，分析农田在正常耕作和管理条件下所
能够达到的经济效益、社会效益和生态环境效益。

B$高!经济效益应包括土地平整后的灌溉节水、节地、省肥、省工、作物增产等效益。

B$7!经济效益中的节水、节地、省肥、省工和增产值应是土地平整前后的差值，节水宜按节水量、
节地宜按面积、省肥宜按节省的肥料量、省工宜按工日、增产宜按产量。

B$8!经济效益分析可在土地平整工程完成后农田作物在历经／用$个完整的作物生长季节后进行。

B$:!社会效益宜定性分析土地平整工程实施后对促进社会稳定、经济可持续发展等方面的效益。

B$;!生态环境效益宜定性分析土地平整工程实施后对于改善灌水均匀度，降低农业面源污染、加速
土壤盐碱改良，促进水土环境良性可持续发展等方面的效益。
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附!录!@
（规范性附录）

田面平整度和平整改善度计算

@$!!田面平整度差值 宜采用式 （.0／）和式 （.0$）计算：

差值 #
#
$

%#／
&%'&（ ）$

$'／槡 （.0／）

其中 &%#(%'(% （.0$）

!!式中：

差值 ———田面平整度，69；

(%———土地平整单元内第%个测点的高程，69；

(%———设计坡面上相应测点的期望高程，69；

& ———田面相对高程的平均值，69；

$ ———测点数目。

@$。!平整改善度宜包含相对改善度和绝对改善度，并按照式 （.0*）和式 （.0%）计算：
绝对改善度 度#差值（平地前）'差值（平地后） （.0*）

相对改善度 度度# 度
差值（平地前）

）／)) （.0%）

!!式中：

度!!!!!!!———绝对改善度，69；

度度 ———相对改善度，，；

差值（平地前）、差值（平地后）———土地平整施工前后的田面高程标准偏差值，69。
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附!录!K
（资料性附录）

HIJJ测量和土地平整系统

K$!!HIJJ测量方法

K$!$!!简,。。测量方法包括人工定点测量和车载测量两种方式。

K$!$。!人工定点测量宜用于农田规模小的网格点地面高程测量，通过手持卫星天线调平后读取

简,。。数据，但过程繁琐，操作不便，调平步骤不可缺少。

K$!$高!简,。。 1#2车载测量是将简,。。流动站安装在测量车内，并将卫星天线置于车顶，宜用于
较大规模农田地面高程的测量。测量点间距宜选为89以下，车速可根据地形起伏程度选取 （不大于

*)于9／:）。简,。。信号接收频率设定为／定为或者8定为，测量车按原点标定、边界测量、内部测量的步
骤对农田地形进行测量。

K$!$7!简,。。 1#2差分地形测量如图;0／所示。

	�

��1

#�1

图K$!!HIJJ L<M差分地形测量示意图

K$。!HIJJ土地平整系统

K$。$!!利用简,。。差分定位技术实时测量所在测点处的三维地形数据，通过集成控制终端将实时接收的

全部测点数据与基准面数据进行比较，根据计算结果控制土地平整机具的升降高度进行土地平整作业。

K$。$。!简,。。土地平整系统宜用于较大规模农田土地平整工程施工作业且不受恶劣天气的影响，其

田面平整精度差值 最高可达$69。

K$。$高!简,。。土地平整系统施工作业如图;0$所示。

���
 

�
�
�4+

	�

��1

图K$。!HIJJ土地平整系统施工作业示意图
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附!录!=
（规范性附录）

土地平整规划设计方法

=$!!田面坡度和田面坡向

=$!$!!田面坡度在满足条文规定前提下，为减少土地平整施工作业的土方挖、填量，可利用农田地
形资料进行坡度拟和计算后选取。

=$!$。!田面坡向可主要考虑田块长边方向；水蚀较强地区，长边宜与等高线平行，风蚀地区，长边
与主害风向交角大于&)K。

=$。!土地平整单元

平原区应以条田为主，条田长度不宜小于／))9；宽度可参照机械作业的适宜宽度，不宜小
于8)9。

=$高!土地平整规划设计方法

=$高$!!土地平整规划设计应按照基准面确定、挖填土方量计算、土方量平衡计算三个阶段完成。

=$高$。!基准面确定宜采用平面法，相关步骤如下：

!!4）利用现有农田地形数据按照公式 （按0／）对土地平整单元的平面方程函数进行拟和计算：

：+,-.,/0,1#)，（/ ，)），即：

0#'
：
/+'

-
/.'

1
/

（按0／）

!!记： 2)#'
：
/

，2／#'
-
/

，2$#'
1
/

!!则平面拟和方程可写成：

0#2)+,2／.,2$

!!5）基于实测的农田地形数据 （+%，.%，0%），%#)，／，…，$'／（$（*），平面拟合方程的综合
差值差 按公式 （按0$）计算：

差##
$'／

%#)

（2)+,2／.,2$'0）$ （按0$）

!!若使得综合差值差 最小，应满足条件式 （按0*）用式 （按08）：

）差
）2于

#)，!，#)，／，$

即
#$（2)+%,2／.%,2$'0%）+%#)

#$（2)+%,2／.%,2$'0%）.%#)

#$（2)+%,2／.%,2$'0%）#)
'

(

)

（按0*）

有
2)#+$

% ,2／#+%.%,2$#+%##+%0%

2)#+%.%,2／#.$
% ,2$#.%##.%0%

2)#+%,2／#.%,2$$##0%

'

(

)

（按0%）

或
#+$

% #+%.% #+%

#+%.% #.$
% #.%

#+% #.% $

2)

2／

2$
（ ）# #+%0%

#.%0%

#0%
（ ） （按08）

!!通过求解上述线形方程组可得：2)，2／，2$，并最终得农田土地平整单元的平面拟和方程式
（按0&）：

力
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0#2)+,2／.,2$ （按0&）

!!6）当土地平整单元近似为方形或长方形时，平均地面高程 （（5）的位置为中心点 （+5，.5），

若为不规则，其中心点坐标 （+5，.5）应采用式 （按0H）计算：

+5 ##6+
#6

，.5 ##$.
#$

（按0H）

!!式中：

6 ———坐标为+ 点处. 方向上的测量网格点数；

$ ———坐标为. 点处+ 方向上的测量网格点数。

7）如果土地平整单元+ 方向的平整设计坡度为为+，. 方向的平整设计坡度为为.，由于任一土
地平整方案下的基准面均通过中心点 （+5，.5），基准面通过中心点时可写成式 （按0+）：

( #（5 '为++5 '为..5 （按0+）

!!土地平整单元基准面方程函数如式 （按0力）：

（（+，.）#为++,为..,（5 '为++5 '为..5 （按0力）

!!式中：

+5、.5!———中心点坐标；

（5 ———中心点高程；

为+、为. ———土地平整设计坡度。

=$高$高!挖、填土方量计算应符合下列规定：

4）将土地平整单元按一定规则划分为若干个网格区域，确定各网格点的位置坐标 （+，.）。

5）根据实测的农田地形数据，采用插值计算确定各网格点的地形高程 （0）。

6）利用基准面方程计算网格点的设计高程。

7）逐一计算各网格区域的挖、填土方量，并得到挖填土方总量。

=$高$7!网格挖、填土方简单计算方法宜采用四点法，并按公式 （按0／)）、式 （按0／／）进行计算。

。/%#
：% #/ +，.（ ）- .$

%）｛#/ +，.（ ） , #9 +，.（ ） ｝
（按0／)）

。9%#
：% #9（+，.）- .$

%）｛#/ +，.（ ） , #9 +，.（ ） ｝
（按0／／）

!!式中：

。/%，。9%!!!!———网格的挖、填土方量；

/（+，.），9（+，.）———网格四个点的挖、填深度；

：% ———网格面积。

=$高$8!若基于数字地面模型 （理C（）体积法计算网格挖、填土方则应符合下列规定：

4）将土地平整单元剖分为$ 个网格，如图按0／所示，第%个网格面积分别为为／，为$，…，为$，

则网格面积为%#值+%值.% 。值+%、值.% 分别为第%个网格+ 轴向、. 轴向的距离，如网格为正方

形，则网格面积为为%#值$
+%#值$

.% 。

5）以基准面网格 （网格设计高）为起点将网格边界线平行0轴向原始地面画线，网格的原始表
面与其基准面之间所包含的体积。，即为此网格的土方量，设田块原地形函数为数（+，.），
基准面地形函数为;（+，.）， 则网格土方量。%# 数 +，.（ ）'; +，.（ ）- .值+值.#为%度<（度<%原始
高高设计高），。%*)为挖方 （度<%*)），。%+)为填方 （度<%")），整个田块$个网格的土方
总量计算函数见式 （按0／$）：

。#：-数 +，.（ ）'; +，.（ ）.值+值. ##为%度<% （按0／$）
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图=$!!挖、填土方量计算原理图

!!6）土方量函数中每个网格土方体积的计算应符合下列规定：

!／）当利用四个角全填 （全挖）时，应按图按0$的网格采用公式 （按0／*）计算。
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图=$。!网格方量计算示意图

。#
值+值.

%
（<／,<$,<*,<%） （按0／*）

!$）当利用一个角填 （或挖），另外三个角挖 （或填）时，应按图 按0* 的网格采用公式
（按0／%）、公式 （按0／8）计算。
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图=$高!网格区域方量计算示意图

。／#
值+值.<*

／

&（<／,<%）（<／,<$）
（按0／%）

。$#
值+值.

&
$<$,<*,$<%'<／（ ）,。／ （按0／8）

!!!*）当利用一侧两个角点填 （或挖），另一侧两个角点挖 （或填）时，应按图按0%的网格采用
公式 （按0／&）、公式 （按0／H）计算。
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图=$7!网格区域方量计算示意图
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图 % 图按0／&%
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值+值.
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图 % 图按0／H%

!%%当利用相对两个角填 图或挖%）别外相对两个角挖 图或填%时）应按图按08的网格采用公
式 图按0／+%用公式 图按0$)%计算。
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图=$8!网格区域方量计算示意图

。／#
值+值.<*

／

&图<／,<%%图<／,<$%
图按0／+%

。$#
值+值.

&
$<$,$<%'<／'<*图 %,。／,。$ 图按0／力%

。*#
值+值.<*

*

&图<*,<$%图<*,<%%
图按0$)%

!!式中：

。／、。*———填 图或挖%方量。
故此）总填 图挖%方量为。／N。*。

=$高$:!土方量平衡计算方法如下：

4%除特殊要求外）一个土地平整施工单元内的挖填土方总量应基本相等）考虑到挖填方区域土
壤密实度上的差别）一般挖方总量应大于填方总量）即／0／（挖填比率=*／0)。

5%土方量平衡计算是一个逐步试错的过程）通过调整基准面平均高程 图（5%）反复计算基准面
的网格高程、网格挖填土方量和挖填土方总量等）直至使挖填比率 图=%满足要求。

6%基于挖填土方量平衡计算得到的基准面可得到土地平整设计目标下的地面高程数据。
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附!录!?
（资料性附录）

激光控制土地平整系统

?$!!由激光发射器发射出的激光束面可构成土地平整单元的基准面，通过激光接收器接受、转换、
传输信号，由控制器控制土地平整机具的升降高度进行土地平整作业。

?$。!激光控制土地平整系统田面平整精度差值 最高可达／69。

?$高!激光控制土地平整系统施工作业如图理0／所示。

%�
�� 。%���� 。
��� 。

�
� 。

%�� 。

图?$!!激光控制土地平整系统施工作业示意图
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附!录!N
（规范性附录）

土方挖填运移路线

N$!!土方挖填运移作业行驶路线的选择应以提高土地平整效率为目标，根据挖填区分布等具体条件
进行选取。

N$。!施工地段较短、地形起伏不大的挖填方工程宜采用环状路线，作业方式如图 C0／、图 C0$所
示，其中挖填交替且挖填之间的距离较短时，宜采用大环状路线，作业方式如图C0*所示。

N$高!地形起伏较大，挖填相邻且作业路线较长时，宜采用 “+”字状路线，作业方式如图C0%所示。

。

K
 	


图N$!!施工作业环状路线

图C0／作业路线适用于运移土方以横向为主、纵向为辅的田块平整作业。环状路线只有一条横
向路线为主作业线路，其他依主线路的土方来确定，若机械内有剩余土方，则依据挖填方区域分布选
取最近的横向平衡填方区域进行卸土平整作业，并作为回程路线；若机械内没有剩余土方，则选取最
短线路作为回程路线。

图N$。!施工作业环状路线

图C0$作业路线适用于运移土方以纵向为主、横向为辅的田块平整作业。环状路线中两条横向
路线一条主要为铲土作业，另一条主要为卸土作业。回程卸土作业线路依据挖填区域分布，选取填方
量大于等于运移土方的线路进行卸土平整作业。

图N$高!施工作业大环状路线

图C0*作业路线适用于地形复杂的田块平整作业。横向作业过程中，铲土、卸土交替进行。回
程线路依机械内土方选取，若机械内有剩余土方，依据挖填区域分布，选取横向挖方与机械剩余土方
之和不大于填方的线路作为回程线路进行卸土平整作业；若机械内无剩余土方，则选取距离最短且先
铲、后卸的线路作为回程平整作业路线。

%／

<／=>?@AAA。—。A。A

中
国
灌
区
协
会

中
国
灌
区
协
会中

国
灌
区
协
会

中
国
灌
区
协
会

中
国
灌
区
协
会中

国
灌
区
协
会



图N$7!施工作业B字状路线

图C0%作业路线适用于主线路挖方量较大且土方运移以纵向为主的田块平整作业。横向铲土作
业过程中，土方机械满负荷后，直接驶入填方区进行卸土平整作业，然后从另一端回到原横向线路继
续进行铲土作业。

总之，田块微地形非常复杂，任何测量技术都有一定的局限性，不可能完全真实反应田块地形状
态。农田土地平整作业过程中，应针对平整单元的实际情况不限于一个平整作业路线方案，可多个平
整路线方案交替使用，以便提高机械作业效率。
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